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- PODSUMOWANIE

Zajecia dobiegty konca. Zatozony projekt okazat sie nie lada wyzwaniem.
Budowa robotéw z gotowych instrukcji nie jest problem, natomiast
konstrukcja wymys$lona przez uczestnikéw to catkiem inna sprawa.
ZaktadaliSmy, ze nasz robot bedzie wykorzystywat wiele kostek w trybie

a tym samym jego mozliwosci réwniez beda znaczne.

Maszyna miata nasladowa¢ wyglad i mozliwosci tazika marsjanskiego.

podzielona na zespoty zadaniowe, z ktoérych kazdy miat

wykona¢ okreslong cze$¢ robota. Pierwsza zajmowata sie podwoziem i platforma robota.
Druga budowata wyrzutnie kulek, a trzecia ramie manipulatora. Wszystkie elementy zostaty
potaczone w cato$¢ i rozpoczeto sie programowanie. Te same grupy miaty za zadanie

uruchomienie zbudowanych przez siebie elementéw robota.
W trakcie testowania projektu okazato sie, ze nie wszystkie
elementy wiasciwie ze sobg wspéipracujg, co zmusito nas do
ograniczenia mozliwo$ci robota. Pomimo to robot potrafit
poruszac sie omijajgc przeszkody. Wyrzutnia kulek dziatata
poprawnie reagujac na pilota podczerwieni nakierowujac
sie na niego i strzelajac kulkami w okreslonej odlegtosci.
Ramie manipulatora potrafito chwyci¢ przedmiot, natomiast
automatyczne naprowadzenie robota na te przeszkode
okazalo sie zbyt trudne i trzeba byto wspomoc sie pilotem
zdalnego sterowania. Projekt zakonczyt sie sukcesem
i w przysztym roku
zaczynamy nowe zajecia -
korzystajagc z  nabytych
doswiadczen.  Dodatkowe
elementy, ktére zostang
zakupione umozliwia
budowe maszyn kroczacych
(czujnik zyroskopowy), czy
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Cztowiek - najlepsza inwestycja

moze miec¢ czujnik ultradZzwiekéw i kompas.

tez duzego pojazdu gasienicowego. Ciekawe zastosowanie



